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	Classe    IV         sez.  A- MAT


DISCIPLINA:  TTIM
	MOD 1 – RICHIAMI DI AUTOMAZIONE IN LOGICA CABLATA

	CONOSCENZE
Sistemi e schemi di comando e potenza, cicli operativi
Organi di segnalazione: codifica

Circuiti logici elettromeccanici fondamentali

Configurazione dei sistemi elettrici di comando a relè

Principali tipi di relè

Configurazione dei sistemi elettrici di potenza

Trasformatori ausiliari e alimentatori in DC nei sistemi automatici

Schemi elettromeccanici di comando

Schemi elettromeccanici di potenza
	ABILITÀ

Distinguere in base ai colori degli indicatori luminosi il significato rispetto alle condizioni della macchina.

Conoscere il significato dei colori degli organi di segnalazione.

Conoscere i principali tipi di relè.

Conoscere le convenzioni principali per la preparazione e lettura degli schemi di comando e di potenza.

OBETTIVI MINIMI: Quanto sopra riferito soltanto a Marcia ed Arresto di un Motore


	COMPETENZE
Saper interpretare i cicli operativi automatici, semiautomatici, ripetitivi e antiripetitivi di una automazione.

Saper leggere correttamente gli schemi di comando e di potenza
Saper  Scegliere i componenti e saper rappresentare uno schema di comando e segnalazione relativo ad una determinata sequenza.

OBETTIVI MINIMI: Quanto sopra riferito soltanto a Marcia ed Arresto di un Motore



	MOD. 2 – CENNI SUI SENSORI, TRASDUTTORI, ATTUATORI

	CONOSCENZE
Sensori: generalità e classificazioni

Interruttori di posizione meccanici

Sensori di prossimità senza contatto

Interruttori fotoelettrici

 
	ABILITÀ

Conoscere i principali tipi di sensori, di trasduttori e di attuatori.

Conoscere i vantaggi e gli svantaggi nella scelta dei vari tipi di sensori, trasduttori e attuatori.
OBETTIVI MINIMI: Conoscere i principali tipi di sensori, di trasduttori e di attuatori

	COMPETENZE
Saper descrivere il principio di funzionamento dei principali tipi di sensori, di trasduttori e di attuatori.

OBETTIVI MINIMI: Saper descrivere il principio di funzionamento di alcuni tipi di sensori, di trasduttori.



	MOD. 3 – AUTOMAZIONE CON CONTROLLORE A LOGICA PROGRAMMABILE (PLC)

	CONOSCENZE
Introduzione al PLC

Hardware: configurazione dei sistemi a PLC

Elaborazione, attivazione uscite

Schemi dei collegamenti I/O del PLC

Software: linguaggi di programmazione del PLC
	ABILITÀ

Comprendere le parti principali costituenti la struttura hardware del PLC e individuare i dispositivi I/O.

Saper scegliere e utilizzare il linguaggio di programmazione  del PLC più appropriato. 

OBETTIVI MINIMI: Conoscere i pochi simboli grafici del linguaggio KOP.
	COMPETENZE
Eseguire esercizi applicativi con il PLC.
OBETTIVI MINIMI: saper programmare il PLC per il solo applicativo di marcia ed arresto motore.


ATTIVITA’ DI RECUPERO – POTENZIAMENTO 



ORIENTAMENTO

	RECUPERO

· lavori differenziati

· attività per gruppi di livello

· attività all’interno del curricolo


	· riflessioni sui successi scolastici e sulle difficoltà incontrate




· Modalità di recupero degli alunni in difficoltà: strategie di rinforzo e consolidamento: quasi tutti gli allievi  hanno presentato poco interesse e grossi deficit di applicazione ed impegno; pertanto sono stati seguiti con interventi personalizzati. Si è cercato di coinvolgerli con compiti specifici con applicazioni “peer to peer”  e sono riusciti a raggiungere la sufficienza.
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